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Die Erfindung bezieht sich auf eine Nuten- 
frasmaschine, die im besonderen zum Frasen 
von Nuten im Mauerwerk benutzt wird. Der 
Zweck der Erfindung ist, eine Maschine zu 
5 schaffen, die vor alien Dingen handlich ist, 
d.h. vom Arbeiter in einer solchen Stellung 
wahrend des Arbeitsvorganges gehalten wer- 
den kann, daB der Arbeitsvorgang selbst auf 
den Arbeiter nicht ermiidend wirkt und die 

10 der Maschine zugefuhrte Energie mogiichst 
vollstandig fur die mechanische Arbeit des 
Nutenfrasens ausgenutzt wird. 

Es ist bekannt, zum Antrieb des Frasrades 
einen Elektromotor zu benutzen und diesen 

15 in das Maschinengestell einzubauen. Es ist 
audi bei Nutenfrasmaschinen dieser Art nicht 
neu, zwischen Frasrad und Elektromotor ein 
Untersetzungsgetriebe einzuschalten, urn die 
Umlaufgeschwindigkeitdes Fraserrades gegen- 

20 iiber der Umlaufgeschwindigkeit des Motors 
entsprechend herabzusetzen. Die aus einem 
Frasrad, dem Untersetzungsgetriebe und dem 
Elektromotor bestehende Maschine ist nun 
gemaB voriiegender Erfindung in besonderer 

25 Weise aufgebaut, damit der- obenervvahnte 
Zweck erreicht wird. 

Das Gehause des Elektromotors hat, be- 
dingt durch die Bauart der elektrischen An- 
riebsmaschine, eine zylindrische Gestalt. An 

30 diesen Gehausezylinder schlieBt sich nun ein 
Getriebekasten an, in welchem das Unter- 
setzungsgetriebe untergebracht ist. Dieser 
Getriebekasten ist gemaB voriiegender Er- 
findung als rlaches Gehause ausgebildet. 



welches sich in der waagerechten Mittel- 35 
schnittebene an den Gehausezylinder der 
elektrischen Antriebsmaschine anschlieBt. 

Der fiache Getriebekasten ist in der waage- 
rechten Ebene geteilt, um die Teile des Unter- 
setzungsgetriebes einsetzen zu konnen. Der 40 
fiache Getriebekasten ist mit einem schlitz- 
formigen Ausschnitt versehen. in welchem das 
Fraserrad gelagert ist. Das Fraserrad und 
der Ausschnitt im Getriebekasten sind von 
einer Haube iiberdeckt, die in geeigneter 45 
Weise auf dem oberen Teil oder Deckel des 
Getriebekastens befestigt ist. Diese Haube 
ist nun einerseits durch einen hohlen Hand- 
griff mit den luftgekiihlten Raumen des 
Elektromotors verbunden und andererseits 50 
an die Staubabfuhrungsleitung angeschlossen. 
Dadurch, daB der Getriebekasten ein rlaches 
Gebilde darstelit, bleibt oberhalb des Ge- 
triebekastens genugend Raum zur Unter- 
bringung der obenerwahnten Haube und zu 55 
einer derartigen Anbringung eines Hand- 
grifTes. dafi das gesamte Maschinenaggregat 
vom Arbeiter leicht und bequem gehalten und 
gehandhabt werden kann. 

Das Frasrad selbst wirkt inf olge seiner 60 
Besetzung mit einzelnen Fraszahnen als Luft- 
forderer, d. h. der bei der Frasarbeit ent- 
stehende Staub wird mit der Luft durch das 
Frasrad nach oben in die auf dem Deckel 
des Getriebekastens berindliche Haube ge- 65 
fordert. Diese Haube ist aber. wie oben 
beschrieben, auch mit den Raumen des 
Elektromotors verbunden, durch welche die 
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Kuhlluft fur Hen Elektromotor stromt. Diese 
Kuhlluft wird, nachdem sie im Elektromotor 
ihre Kiihlwirkung ausgeiibt hat, nun gemafl 
vorliegender Ertindung durch Einfiihrung in 
5 die iiber dem Frasrad liegende Haube be- 
nutzt, um die Forderung des Staub-Luft- 
Gemisches in die Staubabfiihrungsleitung 
• vorzunehmen. Infolge der besonderen Ein- 
fiihrung dieser Luft in die Haube wird noch 
10 eine zusatzliche Saugwirkung auf den unteren 
Teil des Haubenraumes ausgeiibt, wodurch 
in leichter und einfacher Weise eine voll- 
kommene Entstaubung beim Frasvorgang er- 
folgt. 

15 Die Erfindung ist auf den Zeichnungen 
beispielsweise dargestellt, und zwar zeigt: 

Fig. i einen Langsschnitt durch die Nuten- 
frasmaschine. 

Fig. 2 ist eine Ansicht von oben auf die 
20 Maschine. 

Fig. 3 ist eine teilweise Ansicht von oben 
auf die Maschine, wobei jcdoch der oberc 
Teil oder Deckel des ' Getriebekastens abge- 
nommen ist. 

25 Fig. 4 zeigt die cinzelnen Teile des Ma- 
schinengehauses. 

Mit i ist ein Elektromotor bezeichnct. der 
in an sich bekannter Weise in dem Gehause 2 
untergebracht ist. Die Kuhlung des Elektro- 

30 motors erfolgt durch ein auf der Weile sitzen- 
des Ventilatorrad 3, das die durch die Locher 4 
des Gehauses eintretende Luft durch den 
Ringkanals zwecks Abkiihlung des Gehauses 
fdrdert. An dem Motorgehiiusc 2 sitzt der 

35 Getriebekasten. Dieser Getriebekasten ist ge- 
miiii der Erlindung ein liaches Gehause. das 
aus zwei Teilen 6 und 7 besteht. Beide Teile 
sind durch Schrauben S miteinander vcrbunden 
und die Trennfuge durch eine Dichtung nach 

40 aufien verschlossen. Das Untersetzungsge- 
triebe besteht aus dem Kegelradpaar 9 und 
dem Stirnradgetriebe 10 zwecks Antrieb des 
Frasrades 1 1 durch den Elektromotor. Dieses 
Frasrad 1 1 ist nun, wie im besonderen die 

45 Fig. 3 erksnnen lalit, in einem schiitzformigen 
Ausschnitti2 des rlachen Getriebekastens ge- 
lagert. Dieser Ausschnitt wird mit dem oberen 
Teil des Frasrades durch eine Haube 13 ab- 
gedeckt. Die Haube ist auf dem Deckel 7 des 

50 Getriebekastens durch Schrauben losbar be- 
festigt. Die Haube hat einen vorzugsweise 
diisenformig get* ormten Einlati 14 und einen 
AuslaA 15. An den Einlab 14 ist der hohle 
Handgriir* 16 angeschlossen, der. wie die 

55 Fig. 1 erkennen la&t. den Getriebekasten und 
die Haube iiberbrtickt. Das andere Endc des 
Handgrirfes 16 ist bci 17 an das Motor- 
gehause 2 angeschlossen. derart. dab die aus 
dem Ringraum 5 austretendc Luft in Richtung 

60 des Pfeiles/ 3 in den hohlen Handgritt stromt, 
um dann durch die* diiscntormigc Vcrengung 



14 in die Haube 13 zu gelangen. In dieser 
Haube wirkt nun die Luft saugend auf den 
unteren Teil der Haube und auf den Raum, 

in dem sich das Frasrad bewegt, derart ein, 65 
daD das Staub-Luft-Gemisch, welches bereits 
infolge der Ventilationswirkung des Frasrades 
ein Stuck nach oben befdrdert ist, nun unter 
Becinrlussung des Saugzuges des zusatzlichcn 
Kiihlluftstromes kommtutnd schliefilich bei 70 

15 in eine Staubabfiihrungsleitung gefiihrt 
wird. Ein zweiter Handgriif 1 8 ist, ahnlich 
wie bei Handbohrmaschinen. am Elektro- 
motor vorgesehen. 

Die Handhabung und Fuhrung der Ma- 75 
schine erfolgt durch Erfassen der beiden 
I landgriffe 1 8 und 16 und Entlangrollen der 
Maschine mittcls der Fuhrungsrollen 19 und 
20 auf der mit M hezeichneten Maucrrlachc. 

Bei der dargcstellten Ausruhrungsform be- 80 
steht der untcrc Teil 6 des rlachen Getriebe- 
kastens aus cincm Stuck mit dem vorderen 
Teil des Motorgchauscs. Der Gctriebekasten- 
teil6 kann jedoeh auch durch Schrauben 
oder in anderer Weise mit dem Motorgehiiusc 85 
verbunden werden. Die Fig. 4 liiUt auch die 
Formgehung des rlachen Getriebekastens er- 
kennen sowie die Ausbildung der Haube und 
des hohlen HandgrilYes. 

Die Xutcnfrasmaschine stcllt im Gegen- 90 
satz zu den bekannten Maschinen ahnlicher 
Art. die zumeist in der Querrichtung auf- 
gebaut sind.. ein langliches Gebilde dar. £s 
hat dieses aulicr der bequemen und leichten 
Handhabung noch den besonderen Vorteil, 95 
dali mit der Maschine auch Xuten gefrast 
werden konnen, die sich in der Xiihc der 
Mauerecken cines Raumes betinden, Mit den 
in der Querrichtung aufgebauten verhaltnis- 
maliig breiten Maschinen ahnlicher Art ist 100 
ein solches Frasen der Xuten nicht mehr 
moglich. 

Die Maschine gemafi vorliegender Ertin- 
dung besteht aus dem Motorgehause, dem 
darauftolgcndcn GL-triehckasten mit Frasrad 105 
am vorderen Endc und den beiden Hand- 
grilj'cn iS und 16. wobei gerade dem Hand- 
grili" ic> noch cine besondere Aufgabe zu- 
kommt. namlieh die Luft in dor oben he- 
schriebriien Weise zu fiihrcn. Trotzdcm ist no 
dieser IlandgrilT, bedingt wieder durch die 
Formgclumg des Getriebekastens, derart an- 
geordnct, dab die Maschine vom Arbeiter 
leicht und bequi-m gehandhabt werden kann. 

115 

Xutenfriismaschinci insl)esondere liir 
Mauerwerk. unter Verwendung eincs am 
MasrhinengesteJI sitzrnden Ekktromotors 
und cines /wischen Motnr und Friiserrad 120 
angeordnctcn rntersetzungsgetriehes. da- 
durrli gckcnnzeichnct. d;tb das friiserrad 
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in dem schlitzformigen Ausschnitt eines 
flachen, in der waagerechten Ebene ge- 
teilten, sich an das Motorgehause an- 
schlieBenden Getriebekastens gelagert und 
von einer Haube uberdeckt ist. die einer- 



seits durch den hohlen Handgriff mit den 
luftgekiihlten Raumen des Elektromotors 
in Verbindung steht und andererseits an 
die Staubabfuhrungsleitung angeschlossen 
ist. 
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8 

9 No. 644011 

10 
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1 3 Granting of patent published on April 1 , 1 937 
14 

15 Carl Sauer, Berlin 

16 

17 Groove cutting machine 

18 

19 Patented in the German Empire as of March 30, 1935 

20 

21 The present invention concerns a groove cutting machine which is used to mill 

22 grooves in masonry, in particular. The purpose of the present invention is to 

23 provide a machine which is easy to hold, in particular, i.e., it can be held by the 

24 operator during the working procedure in a position such that the working 

25 procedure itself does not tire the operator, and the energy supplied to the 

26 machine is utilized nearly entirely for the mechanical work of groove cutting. 
27 

28 The use an electric motor to drive the milling wheel and to mount the electric 

29 motor in the machine frame is known. Nor is it novel with groove cutting 

30 machines of this type to install a reduction gear between the milling wheel and 
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1 the electric motor to reduce the rotational speed of the milling wheel relative to 

2 the rotational speed of the motor. The machine composed of a milling wheel, the 

3 reduction gear and electric motor is now configured in a particular way according 

4 to the present invention such that the purpose described above is achieved. 

5 

6 The housing of the electric motor is cylindrical in configuration, due to the design 

7 of the electric drive machine. A gearbox which houses the reduction gear is 

8 located adjacent to this housing cylinder. According to the present invention, this 

9 gearbox is configured as a flat housing which abuts the housing cylinder of the 
10 electric drive machine in the horizontal central longitudinal plane. 

11 

12 The flat gearbox is divided in the horizontal plane so the parts of the reduction 

13 gear can be inserted. The flat gearbox is provided with a slot-shaped recess in 

14 which the milling wheel is supported. The milling wheel and the recess in the 

15 gearbox are covered by a hood which is fastened to the top part or cover of the 

16 gearbox in a suitable manner. This hood is now connected at one end with the 

17 air-cooled spaces in the electric motor by a hollow handle and, at the other end, 

18 with the dust removal line. Due to the fact that the gearbox has a flat 

19 configuration, a sufficient amount of space remains above the gearbox for 

20 housing the hood mentioned above and for installing a handle in such a manner 

21 that the operator can hold and handle the entire machine assembly easily and 

22 comfortably. 
23 

24 The milling wheel is provided with individual milling teeth, which allows it to move 

25 air, i.e., the dust produced during the milling work is moved upward with the air 

26 by the milling wheel into the hood located on the cover of the gearbox. As 

27 described above, this hood is also connected with the spaces in the electric 

28 motor through which the cooling air for the electric motor flows. Once this cooling 

29 air has carried out its cooling effect in the electric motor, it is now directed into 

30 the hood located over the milling wheel and used, according to the present 

31 invention, to move the dust-air mixture into the dust removal line. As a result of 
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1 this air being directed in a special manner, an additional suction effect is exerted 

2 on the lower part of the hood space; this results in complete removal of dust 

3 during the milling operation in a simple and easy manner. 
4 

5 The present invention is presented in the drawing as an example. 

6 

7 Figure 1 shows a longitudinal sectional view through the groove cutting machine. 
8 

9 Figure 2 shows a top view of the machine. 
10 

1 1 Figure 3 is a partial top view of the machine, whereby the upper part or cover of 

12 the gearbox is removed. 
13 

14 Figure 4 shows the individual parts of the machine housing. 

15 

16 Figure 1 shows an electric motor which is housed in housing 2 in a manner 

17 known per se. The cooling of the electric motor is carried out by a ventilator 

18 wheel 3 mounted on the shaft. The ventilator wheel moves the air entering 

19 through holes 4 of the housing through annular passage 5 to cool the housing. 

20 The gearbox is mounted on motor housing 2. According to the present invention, 

21 this gearbox is a flat housing composed of two parts 6 and 7. The two parts are 

22 joined with screws 8 and the seams are closed to the outside with a seal. The 

23 reduction gear is composed of a bevel gear pair 9 and cylindrical gears 10 to 

24 drive milling wheel 1 1 via the electric motor. As shown in Figure 3 in particular, 

25 this milling wheel 11 is supported in a slot-shaped recess 12 in the flat gearbox. 

26 This recess and the upper part of the milling wheel are covered by a hood 13. 

27 The hood is detachably fastened to cover 7 of the gearbox with screws. The 

28 hood has a preferably nozzle-shaped inlet 14 and an outlet 15. Hollow handle 16 

29 is connected to inlet 14. As shown in Figure 1, hollow handle 16 bridges the 

30 gearbox and the hood. The other end of handle 16 is connected to motor housing 

31 2 at 17 such that the air exiting annular space 5 flows in the direction of arrow P 



1 into the hollow handle, from where it travels through nozzle-shaped constriction 

2 14 and into hood 13. In this hood, the luft has a suctioning effect on the lower 

3 part of the hood and on the space in which the milling wheel moves such that the 

4 dust-air mixture — which has already been moved partly upward as a result of the 

5 ventilation effect of the milling wheel— is now affected by the suction of the 

6 additional cooling air flow and is finally guided into a dust removal line at 15. A 

7 second handle 18 is provided on the electric motor, similar to the case with hand- 

8 held drills. 
9 

10 The handling and guiding of the machine is carried out by gripping the two 

1 1 handles 1 8 and 1 6 and rolling the machine over the masonry surface labeled M 

12 using guide rollers 1 9 and 20. 

13 

14 In the embodiment shown, lower part 6 of the flat gearbox is composed of part of 

15 the anterior part of the motor housing. Gearbox part 6 can also be joined with the 

16 motor housing with screws or in another manner. Figure 4 also shows the shape 

17 of the flat gearbox and the configuration of the hood and the hollow handle. 

18 

19 In contrast to the known machines of a similar type, which are usually configured 

20 in the transverse direction, the groove cutting machine has a longitudinal 

21 configuration. In addition to comfortable and easy handling, this also provides the 

22 particular advantage that grooves located in the vicinity of masonry corners can 

23 also be cut with the machine. Milling grooves in this manner is not possible with 

24 the relatively broad machines of a similar nature which have a transverse 

25 configuration. 
26 

27 The machine according to the present invention is composed of a motor housing, 

28 the adjacent gearbox with milling wheel on the anterior end, and the two handles 

29 18 and 16, whereby handle 16 itself has another particular task, namely to direct 

30 air in the manner described above. Nevertheless, due once more to the shape of 
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1 the gearbox, this handle is located such that the operator can handle the 

2 machine easily and comfortably. 

3 

4 Claim: 

5 

6 Groove cutting machine, in particular for masonry, using an electric motor 

7 mounted on a machine frame, and a reduction gear located between the motor 

8 and milling wheel, 

9 wherein the milling wheel is supported in the slot-shaped recess of a flat gearbox 

10 which is divided in the horizontal plane and abuts the motor housing, and is 

1 1 covered by a hood which is connected at one end via the hollow handle with the 

12 air-cooled areas of the electric motor and, at the other end, with the dust removal 

13 line. 
14 

15 

16 1 Page of drawings 



